九年级数学专题复习五----动态问题

一、专题概述（同复习四）
二、典例剖析
（一）线动型
例１． 如图1，已知梯形OABC，抛物线分别过点O（0，0）、A（2，0）、B（6，3）．
（1）直接写出抛物线的对称轴、解析式及顶点M的坐标；
（2）将图1中梯形OABC的上下底边所在的直线OA、CB以相同的速度同时向上平移，分别交抛物线于点O1、A1、C1、B1，得到如图2的梯形O1A1B1C1．设梯形O1A1B1C1的面积为S，A1、 B1的坐标分别为（x1，y1）、（x2，y2）．用含S的代数式表示[image: image49.jpg]
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，并求出当S=36时点A1的坐标；
（3）在图1中，设点D坐标为（1，3），动点P从点B出发，以每秒1个单位长度的速度沿着线段BC运动，动点Q从点D出发，以与点P相同的速度沿着线段DM运动．P、Q两点同时出发，当点Q到达点M时，P、Q两点同时停止运动．设P、Q两点的运动时间为t，是否存在某一时刻t，使得直线PQ、直线AB、[image: image3.wmf]x

轴围成的三角形与直线PQ、直线AB、抛物线的对称轴围成的三角形相似？若存在，请求出t的值；若不存在，请说明理由．
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（二）面动型
例２.刘卫同学在一次课外活动中，用硬纸片做了两个直角三角形，见图①、②．图①中，
∠B=90°，∠A=30°，BC=6cm；图②中，∠D=90°，∠E=45°，DE=4 cm．图③是刘卫同学所
做的一个实验：他将△DEF的直角边DE与△ABC的斜边AC重合在一起，并将△DEF沿AC方
向移动．在移动过程中，D、E两点始终在AC边上(移动开始时点D与点A重合)．
 (1)在△DEF沿AC方向移动的过程中，刘卫同学发现：F、C两点间的距离逐渐  　　　  ．
      (填“不变”、“变大”或“变小”)

  (2)刘卫同学经过进一步地研究，编制了如下问题：
   问题①：当△DEF移动至什么位置，即AD的长为多少时，F、C的连线与AB平行?

   问题②：当△DEF移动至什么位置，即AD的长为多少时，以线段AD、FC、BC的长度为三边长的三角形是直角三角形?

   问题③：在△DEF的移动过程中，是否存在某个位置，使得∠FCD=15°?如果存在，
    求出AD的长度；如果不存在，请说明理由．
    请你分别完成上述三个问题的解答过程．
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课后练习
 １． 如图，在矩形ABCD中， AB=4，BC=6，当直角三角板MPN 的直角顶点P在BC边上移动时，直角边MP始终经过点A，设直角三角板的另一直角边PN与CD相交于点Q．BP=x，CQ=y，那么y与x之间的函数图象大致是（　　　　　）
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的值为_________．
[image: image46.emf]３. 如图，已知AB是⊙O的弦，半径OA＝2cm，∠AOB＝120[image: image24.wmf]o
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（1）求tan∠OAB的值      （2）计算S[image: image25.wmf]AOB

D


（3）⊙O上一动点P从A点出发，沿逆时针方向运动，当S[image: image26.wmf]POA

D
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时，求P点所经过的弧长（不考虑点P与点B重合的情形）
４.（1）将抛物线y1＝2x2向右平移2个单位，得到抛物线y2的图象，则y2=        ；
  （2）如图，P是抛物线y2对称轴上的一个动点，直线x＝t平行于y轴，分别与直线y＝x、抛物线y2交于点A、B．若△ABP是以点A或点B为直角顶点的等腰直角三角形，求满足条件的t的值，则t＝       ．[image: image47.png]A
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５.已知：如图，⊙[image: image28.wmf]A

与[image: image29.wmf]y

轴交于C、D两点，圆心[image: image30.wmf]A

的坐标为（1，0），⊙[image: image31.wmf]A

的半径为[image: image32.wmf]5

，过点C作⊙[image: image33.wmf]A

的切线交[image: image34.wmf]x

于点B（－4，0）．（1）求切线BC的解析式；
（2）若点P是第一象限内⊙[image: image35.wmf]A

上一点，过点P作⊙A的切线与直线BC相交于点G，且∠CGP＝120°，求点[image: image36.wmf]G

的坐标；
（3）向左移动⊙[image: image37.wmf]A

（圆心[image: image38.wmf]A

始终保持在[image: image39.wmf]x

上），与直线BC交于E、F，在移动过程中是否存在点[image: image40.wmf]A

，使得△AEF是直角三角形？若存在，求出点[image: image41.wmf]A

 的坐标，若不存在，请说明理由．
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