第三章  单元检测题
一、选择题
1.点P（3，-5）关于x轴对称的点的坐标为（    ）
A.（-3，-5）                   B.（5，3）

C.（-3，5）                    D.（3，5）
2.已知直线y=kx+b，若k+b=-5，kb=6，那么该直线不经过（    ）
A.第一象限                     B.第二象限

C.第三象限                     D.第四象限
3.一次函数y=kx+b（k≠0）在平面直角坐标系内的图象如图所示，则k和b的取值范围是（    ）

[image: image1.emf]
A.k>0，b>0                    B.k<0，b<0

C.k<0，b>0                    D.k>0，b<0

4.已知两点P1(x1,y1),P2(x2,y2)在函数y=
[image: image2.wmf]5
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的图象上,当x1>x2>0时,下列结论正确的是（    ）
A.0<y1<y2                            B.0<y2<y1

C.y1<y2<0                            D.y2<y1<0

5.对于抛物线
[image: image3.wmf]2
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，下列结论：
①抛物线的开口向下；②对称轴为直线x=1；
③顶点坐标为（-1，3）；④x>1时，y随x的增大而减小.
其中正确结论的个数为（    ）
A.1                 B.2               C.3              D.4

6.一人乘雪橇沿如图所示的斜坡笔直滑下，滑下的距离s（米）与时间t（秒）间的关系式为s=10t+t2，若滑到坡底的时间为2秒，则此人下滑的高度为（    ）

[image: image4.emf]
A.24米             B.6米           C.123 米          D.12米

7.若m＜-1，则下列函数：①y= 
[image: image5.wmf]m
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（x＞0），②y=-mx+1，③y=mx，

④y=（m+1）x.其中，y的值随x的值增大而增大的函数共有（    ）
A.1个            B.2个           C.3个           D.4个
8.如图,矩形ABCD的顶点A在第一象限,AB∥x轴,AD∥y轴,且对角线的交点与原点O重合.在边AB从小于AD到大于AD的变化过程中,若矩形ABCD的周长始终保持不变,则经过动点A的反比例函数y=
[image: image6.wmf]k
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(k≠0)中k的值的变化情况是（    ）

[image: image7.emf]
A.一直增大                     B.一直减小
C.先增大后减小                 D.先减小后增大
9.小轩从如图所示的二次函数y=ax2+bx+c(a≠0)的图象中,观察得出了下面五条信息:
①ab>0;②a+b+c<0;③b+2c>0;④a-2b+4c>0;⑤a=
[image: image8.wmf]3
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b.

[image: image9.emf]
你认为其中正确信息有（    ）
A.2个            B.3个            C.4个             D.5个
10.甲、乙两同学同时从400 m环形跑道上的同一点出犮，同向而行.甲的速度为6 m/s，乙的速度为4 m/s.设经过x（单位：s）后，跑道上此时两人间的较短部分的长度为y（单位：m）.则y与x（0≤x≤

300）之间的函数关系可用图象表示为（    ）

[image: image10.emf]
二、填空题
11.已知二次函数的图象开口向下，且经过原点.请写出一个符合条件的二次函数的解析式：______________.
12.直线y=3x+2沿y轴向下平移5个单位，则平移后直线与y轴的交点坐标为________.

13.如图,在平面直角坐标系中,点A和点C分别在y轴和x轴正半轴上,以OA,OC为边作矩形OABC,双曲线y=
[image: image11.wmf]6
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 (x>0)交AB于点E,AE∶EB=1∶3.则矩形OABC的面积是________.

[image: image12.emf]
14.如图，一座拱桥,当水面AB宽为12 m时,桥洞顶部离水面4 m.已知桥洞的拱形是抛物线,以水平方向为x轴,建立平面直角坐标系,若选取点A为坐标原点时的抛物线解析式是y= - 
[image: image13.wmf]1
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(x-6)2+4,则选取点B为坐

标原点时的抛物线解析式是________.

[image: image14.emf]
15.如图，有一种动画程序，屏幕上正方形ABCD是黑色区域（含正方形边界），其中A（1，1），B（2，1），C（2，2），D（1，2），用信号枪沿直线y=-2x+b发射信号，当信号遇到黑色区域时，区域便

由黑变白，则能够使黑色区域变白的b的取值范围为________.

[image: image15.emf]
三、解答题
16.如图，在平面直角坐标系中，点A在第一象限，点B的坐标为（3，0），OA=2，∠AOB=60°.
（1）求点A的坐标；
（2）若直线AB交y轴于点C，求△AOC的面积.

[image: image16.emf]
17.如图所示，边长为2的等边三角形OAB的顶点A在x轴的正半轴上，B点位于第一象限，将△OAB绕点O顺时针旋转30°后，恰好点A在双曲线y=
[image: image17.wmf]k

x

（x＞0）上.
（1）求双曲线y=
[image: image18.wmf]k

x

（x＞0）的解析式；
（2）等边三角形OAB继续按顺时针方向旋转多少度后，点A再次落在双曲线上.

[image: image19.emf]
18.如图，在直角坐标系中，O为原点.点A在第一象限，它的纵坐标是横坐标的3倍，反比例函数y=
[image: image20.wmf]12

x

的图象经过点A.
（1）求点A的坐标；
（2）如果经过点A的一次函数图象与y轴的正半轴交于点B，且OB=AB，求这个一次函数的解析式.

[image: image21.emf]
19.平面直角坐标系中，四边形ABCO是菱形，点C的坐标为（-3，4），点A在x轴的正半轴上，O为坐标原点，连接OB，抛物线y=ax2＋bx＋c经过C，O，A三点.
（1）直接写出这条抛物线的解析式；
（2）如图1，对于所求抛物线对称轴上的一点E，设△EBO的面积为S1，菱形ABCO的面积为S2，当S1≤
[image: image22.wmf]1
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S2时，求点E的纵坐标n的取值范围；
（3）如图2，D(0，- 
[image: image23.wmf]5
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)为y轴上一点，连接AD.动点P从点O出发，以
[image: image24.wmf]5
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个单位/秒的速度沿OB方向运动，1秒后，动点Q从点O出发，以2个单位/秒的速度沿折线O—A—B运动.设点P运动时间为t秒（0＜t≤6），是否存在实数t，使得以P，Q，B为顶点的三角形与△ADO相似？若存在，求出相应的t值；若不存在，请说明理由.

[image: image25.emf]
参考答案
1.D    2.A    3.C    4.A    5.C    6.D    7.B

8.C    9.D    10.C

11.y=-x2       12.(0,-3)

13.24          14.y=-
[image: image26.wmf]1
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 (x＋6)2＋4
15.3≤b≤6
16.解：（1）如图，过点A作AM⊥x轴，垂足为M． 
则OM=OA·cos 60°=2×
[image: image27.wmf]1

2

=1，
AM=OA·sin 60°=2×
[image: image28.wmf]3

2

=
[image: image29.wmf]3

，
∴点A的坐标为（1，
[image: image30.wmf]3

）．

[image: image31.emf]
（2）设直线AB的解析式为y=kx+b．
则有
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解得
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∴直线AB的解析式为y=
[image: image34.wmf]333
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令x=0，得y=
[image: image35.wmf]33
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，
∴OC=
[image: image36.wmf]33

2

．
∴S△AOC=
[image: image37.wmf]1

2

×OC×OM
=
[image: image38.wmf]1

2

×
[image: image39.wmf]33

2

×1=
[image: image40.wmf]33

4

．
17.解：（1）如图所示，OA=2，∠AOD=30°，
在Rt△AOD中，
∴OD=OA·cos 30°=2×
[image: image41.wmf]3

2

=
[image: image42.wmf]3

，
AD=OA·sin 30°=2×
[image: image43.wmf]1

2

=1．
∴A（
[image: image44.wmf]3

，-1）.
把x=
[image: image45.wmf]3

，y=-1代入y=
[image: image46.wmf]k

x

，得k=-
[image: image47.wmf]3

．
∴双曲线的解析式为y=-
[image: image48.wmf]3

x

（x＞0）．

[image: image49.emf]
（2）猜想等边三角形OAB继续按顺时针方向旋转30°后，A点再次落在双曲线上，如图，此时A（1，-
[image: image50.wmf]3

），代入y=-
[image: image51.wmf]3

x

满足，故猜想正确．
18.解：（1）由题意，设点A的坐标为（a，3a），a＞0，
∵点A在反比例函数y=
[image: image52.wmf]12

x

的图象上，
∴3a=
[image: image53.wmf]12

a

.
解得a1=2，a2=-2，
经检验,a1=2，a2=-2是原方程的根，
但a2=-2不符合题意，舍去，
∴点A的坐标为（2，6）.

（2）设点B的坐标为（0，m），
∵m＞0，
∴m=
[image: image54.wmf](
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，
解得m=
[image: image55.wmf]10

3

，
经检验,m=
[image: image56.wmf]10

3

是原方程的根，
∴点B的坐标为（0，
[image: image57.wmf]10

3

），
设一次函数的解析式为y=kx+
[image: image58.wmf]10

3

，
由于一次函数图象过点A（2，6），
∴6=2k+
[image: image59.wmf]10

3

，
解得k=
[image: image60.wmf]4

3

，
∴所求一次函数的解析式为y=
[image: image61.wmf]4

3

x+
[image: image62.wmf]10
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．
19.解：（1）y=
[image: image63.wmf]1
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x2-
[image: image64.wmf]5

6

x.
(2) 方法一： 设BC交y轴于点G，
则S2=OG·BC=20，∴S1≤5.
又OB所在直线的解析式为y=2x，
OB=
[image: image65.wmf]22

OGGB
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 =2
[image: image66.wmf]5

.

∴当S1=5，△EBO的OB边上的高为
[image: image67.wmf]5

.
如图1，

[image: image68.emf]
设过点E平行于OB的直线为y=2x+b，
则它与y轴的交点为M（0，b），与抛物线的对称轴x=
[image: image69.wmf]5

2

交于点

E（
[image: image70.wmf]5

2

，n）.
过点O作ON⊥ME于点N，则ON=
[image: image71.wmf]5

，
由△MNO∽△OGB得OM=5，
∴y=2x-5.
由
[image: image72.wmf]y2x5,
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  得y=0，即点E（
[image: image73.wmf]5
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，0）.
∵与OB平行且到OB的距离为
[image: image74.wmf]5

的直线有两条，
∴由对称性，得另一条直线为y=2x+5，得点E′（
[image: image75.wmf]5

2

，10）.
由题意得，n的取值范围为0≤n≤10,
且n≠5.
方法二：如图2，抛物线的对称轴l为x=
[image: image76.wmf]5

2

，延长OB交l于点T，延长CB交l于点H，直线l与x轴交于点F，

[image: image77.emf]
当点E在OT的上方时，点E(
[image: image78.wmf]5

2

，n).
S1=S△EOF-S△EBH-S梯形HBOF=
[image: image79.wmf]1

2

×
[image: image80.wmf]5
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×n

-
[image: image81.wmf]1
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×
[image: image82.wmf]1
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 (n-4)- 
[image: image83.wmf]1
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×4×(
[image: image84.wmf]1
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+
[image: image85.wmf]5
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)=n-5.

当S1≤5时，即n-5≤5，
n≤10.
由对称性，点E（
[image: image86.wmf]5

2

，10）关于点T（
[image: image87.wmf]5

2

，5）的对称点为E′（
[image: image88.wmf]5

2

，0），
由题意，n≥0，
所以n的取值范围为0≤n≤10,且n≠5.
(3)如图3，动点P,Q按题意运动时，
当1＜t＜3.5时，OP=
[image: image89.wmf]5
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t，
BP=2
[image: image90.wmf]5

-
[image: image91.wmf]5
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t，

[image: image92.emf]
OQ=2(t-1)，连接QP，
当QP⊥OP时，有
[image: image93.wmf]PQ2
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=

，
∴PQ=
[image: image94.wmf]4
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 (t-1).
若
[image: image95.wmf]PQ

PB

 =
[image: image96.wmf]1
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，则有
[image: image97.wmf]PQ

PB

=
[image: image98.wmf]OD

OA

，
又∠QPB=∠DOA=90°，
∴△BPO∽△AOD.
此时，PB=2PQ,即
[image: image99.wmf](

)
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25tt1
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5

-=-

，10-t=8(t-1),∴t=2.
当3.5≤t≤6时,
QB=10-2(t-1)=12-2t，
连接QP，
当QP⊥BP时，则有∠PBQ=∠ODA，
又∠QPB=∠DOA=90°，
∴△BPQ∽△DOA,
此时，BQ=
[image: image100.wmf]5

PB，
即（12-2t）=
[image: image101.wmf]5

 (2
[image: image102.wmf]5

-
[image: image103.wmf]5

5

t).
∴12-2t=10-t,
∴t=2（不合题意，舍去）.
当QP⊥BQ时，同理△BPQ∽△DAO，此时PB=
[image: image104.wmf]5

BQ，
即2
[image: image105.wmf]5

-
[image: image106.wmf]5

5

t=
[image: image107.wmf]5

（12-2t），∴t=
[image: image108.wmf]50
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,
故符合条件的t值为t1=2，t2=
[image: image109.wmf]50

9

.
_1511767456.unknown

_1511768218.unknown

_1511768613.unknown

_1511769269.unknown

_1511769448.unknown

_1511769602.unknown

_1511769840.unknown

_1511769912.unknown

_1511769913.unknown

_1511769904.unknown

_1511769707.unknown

_1511769746.unknown

_1511769515.unknown

_1511769526.unknown

_1511769492.unknown

_1511769315.unknown

_1511769393.unknown

_1511769295.unknown

_1511768717.unknown

_1511768939.unknown

_1511768869.unknown

_1511768889.unknown

_1511768745.unknown

_1511768790.unknown

_1511768639.unknown

_1511768496.unknown

_1511768565.unknown

_1511768586.unknown

_1511768514.unknown

_1511768367.unknown

_1511768449.unknown

_1511768291.unknown

_1511767875.unknown

_1511767998.unknown

_1511768071.unknown

_1511768119.unknown

_1511768022.unknown

_1511767946.unknown

_1511767961.unknown

_1511767886.unknown

_1511767618.unknown

_1511767803.unknown

_1511767831.unknown

_1511767717.unknown

_1511767506.unknown

_1511767572.unknown

_1511767481.unknown

_1511692371.unknown

_1511692710.unknown

_1511767388.unknown

_1511692711.unknown

_1511761685.unknown

_1511692452.unknown

_1511692709.unknown

_1511692387.unknown

_1511691682.unknown

_1511692064.unknown

_1511692160.unknown

_1511691804.unknown

_1511691425.unknown

_1511691603.unknown

_1511691357.unknown

