九年级数学第26章整章复习题
一、填空题

1．函数
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的对称轴是_________，顶点坐标是_________，当
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_______时，函数取得最_________值，值为_________．
2．已知一抛物线和
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yx
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的图象形状相同，对称轴平行于
[image: image4.wmf]y

轴，且顶点坐标为
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，则它所对应的函数关系式为_________．
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3．函数
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中，当
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时，相应的函数值为
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，则
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4．已知二次函数
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的图象如图1所示，则当
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时，对应
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的取值范围是_________．
5．已知二次函数的图象开口向下，且与
[image: image13.wmf]y

轴的正半轴相交，请你写出一个
满足条件的二次函数关系式_________．
6．请你写出函数
[image: image14.wmf]2
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与
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具有的一个共同的性质_________．
7．某校运动会上，张强同学推铅球时，铅球行进的高度
[image: image16.wmf]y

（米）与水平距离
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（米）之间的函数关系式为
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，张强同学的成绩是_________米．
8．利用函数图象求方程
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的解是_________．
9．已知二次函数
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的最小值为
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，那么
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的值为_________．
10．若二次函数
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，当
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时，函数值相等，则当
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时，函数值为_________．
二、选择题

1．下列函数中
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是
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的二次函数的是（　　）

Ａ．
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Ｂ．
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2．在同一坐标系中，作
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的图象，他们共同的特点是（　　）

Ａ．都关于
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轴对称，抛物线开口向上

Ｂ．都关于
[image: image36.wmf]y

轴对称，抛物线开口向下

Ｃ．都关于原点对称，抛物线的顶点都是原点

Ｄ．都关于
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轴对称，抛物线的顶点都是原点

3．若抛物线
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经过原点，则抛物线的顶点坐标是（　　）
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4．已知二次函数
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yax

=

与一次函数
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的图象如图2所示，那么（　　）
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Ｂ．
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5．已知二次函数
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的图象如图3所示，则关于
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的方程
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的根的情况是（　　）

Ａ．有两个不相等的正实数根


Ｂ．有两个异号实数根

Ｃ．有两个相等的实数根



Ｄ．没有实数根

6．把抛物线
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的图象向右平移
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个单位，再向下平移
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个单位，所得图象的函数关系式是
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，则有（　　）
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7．周长是
[image: image60.wmf]4

的矩形，它的面积
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与一边长
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的函数图象大致是下图中的（　　）

8．当
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取任意实数时，抛物线
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的顶点所在的曲线是（　　）
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9．与抛物线
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关于
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轴对称的函数关系式是（　　）
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10．某抛物线经过点
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和
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，则这个抛物线的对称轴是（　　）
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三、解答题

1．已知抛物线的顶点坐标是
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，它与直线
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的交点是
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，

，求抛物线和直线所对应的的函数关系式．
2．如图4，在
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中，
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是
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上一点，且
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（1）求点
[image: image88.wmf]D

的坐标；

（2）求过点
[image: image89.wmf]ADB

，

，

三点的抛物线所对应的函数关系式，并写出顶点的坐标．
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3．有一个运算装置，当输入值为
[image: image90.wmf]x

时，其输出值为
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，且
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的二次函数，已知输入值为
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时，相应的输出值分别为
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（1）求二次函数的关系式．
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（2）如图5，在所给的坐标系中画出这个二次函数的图象，并根据图象写出当输出值
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为正数时输入值
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的范围．
4．汽车在行驶中，由于惯性作用，刹车后还要滑行一段距离才能停住，我们称这段距离为“刹车距离”，刹车距离是分析事故的一个重要因素，在一个限速
[image: image98.wmf]40

千米/时以内的弯道上，甲、乙两车相向而行，发现情况不对，同时刹车，但还是相碰了，事后现场测得甲车的刹车距离为
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米，乙车的刹车距离超过
[image: image100.wmf]10

米，但小于
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米．查有关资料知，甲种车的刹车距离
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甲

（米）与车速
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（千米/时）之间有如下关系：
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；乙种车的刹车距离
[image: image105.wmf]s
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（米）与车速
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（千米/时）的关系如图6所示，请你就两车的速度方面分析相碰的原因．
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5．如图7，已知
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两点坐标分别为
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和
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，动点
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开始在线段
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上以每秒
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个单位长度的速度向原点
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运动．动直线
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从
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轴开始以每秒
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个单位长度的速度向上平行移动（即
[image: image118.wmf]EFx

∥

轴），并且分别与
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轴、线段
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交于点
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，连结
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，设动点
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与动直线
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同时出发，运动时间为
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秒．
（1）当
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秒时，求梯形
[image: image127.wmf]OPFE

的面积．
（2）
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为何值时，梯形
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的面积最大，最大面积是多少？

（3）当梯形
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的面积等于
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的面积时，求线段
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的长．
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