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1．A
【详解】A．万有引力定律适用于任意两个物体之间，选项A正确；
B．重力是由于地球吸引而受到的力，在不考虑地球自转的情况下，重力等于万有引力，选项B错误；
C．万有引力的大小与两物体之间的距离的二次方成反比，选项C错误；
D．万有引力定律适用于两个质点之间，当两个物体间的距离为零时，两个物体不能简化为质点，万有引力定律不适用，选项D错误。
故选A。
2．C
【详解】A．伽利略根据理想斜面实验，提出力不是维持物体运动的原因，故A正确；
B．卡文迪许通过扭秤实验，测定出了万有引力恒量，故B正确；
C．奥斯特通过实验研究，发现了电流周围存在磁场，故C错误；
D．库仑通过静电力扭秤实验研究，发现了库仑定律，故D正确；
故选C。
3．C
【详解】试题分析：车床上车刀切削工件后发热、擦火柴时火柴头温度升高、搓搓手就会觉得手发热都是通过做功改变内能的，ABD错；故选C
考点：考查改变内能的方式
点评：难度较小，改变内能的两种方式：做功和热传递
4．C
【详解】A．g既有大小又有方向，是矢量，A错误；
B．g始终是9.8 m/s2，B错误；
C．速度变化量为


C正确；
D．下落开始连续三个1 s内的位移之比是1∶3∶5，D错误。
故选C。
5．B

【详解】据位移时间公式可得：，



它从出发开始经过的位移时，有:，解得：，
故选B
6．B
【详解】该过程水平力F的平均值为


水平力F所做的功为


故选B。
7．A


【详解】地面上方高h处：，地面上，联立解得

，所以A正确；BCD错误．
8．B
【详解】“C”表示两个正对金属板，它们构成了一个电容器，故B正确。
故选B。
9．A
【详解】传感器能将非电学量按一定规律转换成电学量，选项A正确；金属热电阻是一种可以将热学量转换为电学量的传感器，选项B错误；干簧管是能够感知磁场的传感器，选项C错误；热敏电阻在温度升高时，电阻会变小，热敏电阻能把温度这个热学量转换为电阻这个电学量．故D错误；故选A．
10．A
【详解】蜜蜂在飞行中就可以吸引带正电的花粉，则蜜蜂飞行与空气摩擦产生静电，是负电。
故选A。
11．B
【详解】根据题意得，当牵引力等于摩擦力时，匀速运动，根据


得



当速度为时，牵引力


根据牛顿第二定律


联立解得


故选B。
12．B
【详解】在公共汽车在到达路口前，乘客具有与汽车相同的速度，当车辆转弯时，由于惯性，乘客要保持向前的速度，这样转弯时乘客有向转弯的外侧倾倒的可能．所以播放录音主要是提醒站着的乘客拉好扶手，以免车辆转弯时可能向转弯的外侧倾倒．故B正确．
13．B
【详解】A．据磁通量的定义可知，如图所示位置时等于BS，A正确；
B．若使框架绕OO′转过30°角时，磁通量为


B错误；
C．若从初始位置转过90°角时，线圈与磁场平行，磁通量为零，C正确；
D．若原来的磁通量为BS，转过180°后，磁通量变为-BS，故变化量为2BS，D正确。
本题选错误的，故选B。
14．C
【详解】伽利略设想物体下落的速度与时间成正比，因为当时无法测量物体的瞬时速度，所以伽利略通过数学推导证明如果速度与时间成正比，那么位移与时间的平方成正比；由于当时用滴水法计算，无法记录自由落体的较短时间，伽利略设计了让铜球沿阻力很小的斜面滚下，来“冲淡”重力得作用效果，而小球在斜面上运动的加速度要比它竖直下落的加速度小得多，所用时间长的多，所以容易测量．伽利略做了上百次实验，并通过抽象思维在实验结果上做了合理外推．其中甲图是实验现象，丁图是经过合理外推得到的结论，所以伽利略用来抽象思维、数学推导和科学实验相结合的方法．故C正确，ABD错误．故选C．
15．A
【详解】两支表笔直接接触时



两支表笔与的电阻相连时


联立解得
E=8V
故选A。
16．C
【详解】A． N是导出单位，kg、m是基本单位，故A错误；
B． s、kg、m都是基本单位，故B错误；
C． m/s2、N、J全部是导出单位，故C正确；
D． m/s2、J是导出单位，m是基本单位，故D错误。
故选C。
17．B
【详解】位移是矢量，质点在1 s末的位移方向与正方向相反，所以位移为-5 cm，故B正确，ACD错误。
故选B。
18．D
【详解】A. 重力与位移方向垂直，重力对物块不做功，A错误；
B. 支持力与位移成钝角，对物块做负功，B错误；
C. 摩擦力沿斜面向上，与位移方向成锐角，对物块做正功，C错误；
D. 因为物块做匀速运动，物块的合力等于零，所以斜面对物块的作用力方向竖直向上，与位移方向垂直，斜面对物块不做功，D正确。
故选D。
19．D
【详解】A．为了防止读数误差，读数时，视线要垂直于弹簧测力计的刻度板，故A正确；
B．拉橡皮筋时，弹簧秤、橡皮条、细绳应贴近木板且与木板平面平行；并且示数不能超过最大刻度，故B正确；
C．为了保证效果相同，改用一只弹簧秤计拉橡皮条时，自由端仍要拉到O点，故C正确；
D．保持弹簧秤b的位置不变，改变弹簧秤a的位置，则自由端将不能拉到原来的O点，故操作不正确，故D错误。
故选D。
20．D
【详解】A．根据质量数守恒和电荷数守恒可知，X的质量数为4，电荷数为2，即X为氦原子核。其穿透本领比γ射线弱。故A错误；


B．该衰变反应释放出大量能量，则由比结合能小的向比结合能大的方向进行，的比结合能大于的比结合能。故B错误；
C．半衰期由元素本身决定，与元素所处的物理和化学状态无关。故C错误；
D．放射性的原子核发生衰变时产生的新核处于高能级，这时它要向低能级跃迁，并放出γ射线。故D正确。
故选D。
21．D
【详解】易知根据共点力的特点，只要几个力作用于同一点或这几个力的作用线及其延长线能交汇于同一点，则这几个力就是共点力。
故选D。
22．A
【详解】涉及运动员动作、姿势的比赛项目，不能把运动员看作质点，BCD错误；马拉松比赛，可以把运动员看作质点，A正确。
故选A。
23．C

【详解】A．平抛运动的时间由高度决定，根据知，高度越大，飞行的时间越长，与初速度无关。故A错误；

BD．水平位移可知，水平位移与初速度和抛出点的高度都有关，选项BD错误；
C．平抛运动的物体只受重力作用，加速度等于g不变。故C正确。
故选C。
点睛：解决本题的关键知道平抛运动的特点，即做加速度不变的匀变速曲线运动，知道平抛运动在水平方向和竖直方向上的运动规律，运动的时间由高度决定，与初速度无关。
24．C
【详解】A．做曲线运动的物体，当受到恒力作用时，是匀变速运动，故A错误；
B．只要物体的初速度方向与合外力的方向不在同一条直线上，就会做曲线运动，故B错误；
C．物体做曲线运动的条件就是所受合外力的方向与速度的方向不在一条直线上，故C正确；
D．做曲线运动的物体，加速度方向与合外力的方向始终一致，故D错误；
故选C。
25．C
【详解】国际单位制中的基本单位的是kg、m、s、、K、A、cd、mol，其中属于力学的基本单位的是kg、m、s。
故选C。
26．     使两次拉力的作用效果相同     弹簧测力计的示数     拉力的方向
【详解】[1][2][3]因为本实验是探究合力与分力的关系，所以用两个弹簧测力计拉时，需要记下O点的位置，将两个弹簧测力计拉的效果体现出来，也可以认为这是两个弹簧拉力的作用点，同时还需要记录下弹簧测力计的示数和两细绳套的方向，即体现出两个分力的大小和方向，从而将两个分力产生的效果和力的三要素体现出来；用一个弹簧测力计拉时，需要将橡皮条拉至位置O，保证一个力拉的效果和两个力拉的效果相同，从而可以认为这个力是先前两个力的合力，同时需要记下弹簧测力计的示数以及细绳套的方向。

27．     0.780     59/60/61     [image: ]     
【详解】（1）[1]根据螺旋测微器的读数规律，该读数为
0.5mm+0.01×28.0mm=0.780mm
（2）[2]用“×10”挡测量，该金属丝的电阻为
R=6.0×10Ω=60Ω
59Ω或61Ω也正确。
（3）[3]根据电路图，实物图连接如图所示
[image: ]
（4）[4] 根据




解得


28．(1)-192J
(2)192J
(3)0
(4)0

【详解】（1）物体受到摩擦力为静摩擦力，方向沿斜面向上，根据受力平衡可得摩擦力大小为

方向沿斜面向上，则摩擦力对物体做的功为

（2）物体受到支持力垂直斜面向上，大小为

斜面对物体的弹力做的功为
（3）由于重力方向竖直向下，与物体的运动方向垂直，可知重力对物体做的功为0。

（4）各力对物体所做的总功为
29．(1)5.6N，1m/s
(2)60N
(3)2m/s，0.8m

【详解】（1）小物块在斜面上受到摩擦力的大小

根据动能定理

解得刚滑到斜面底端时的速度大小

（2）物块在传送带上加速运动，当与传送带共速时

解得


可知物块滑离传送带时的速度为，到达E点时的速度也为

在E点时
解得FN=60N
根据牛顿第三定律可知，小物块运动到圆弧面E点时对圆弧面的压力大小60N。

（3）小物块滑过传送带进入半圆形轨道后刚好能通过最高点F点，则
解得vF=2m/s


从F点做平抛运动，则，
解得x=0.8m

30．(1)

(2)

(3)
【详解】（1）粒子在A中加速过程，根据动能定理有


解得


（2）粒子在B中做匀速直线运动，根据受力平衡有


解得


（3）粒子在C中做匀速圆周运动，根据洛伦兹力提供向心力有


解得
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