

高中物理试卷1参考答案
	题号
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11

	答案
	C
	D
	C
	B
	A
	C
	A
	B
	AD
	BD
	AC


1．C
【详解】AC．根据质量数、核电荷数守恒可知，X是电子，即β射线，β射线的电离能力比γ射线强，故A错误，C正确；



B．衰变过程放出能量，有质量亏损，且新核更稳定，因此比的比结合能小，故B错误；


D．衰变产生的处于高能级，它向低能级跃迁放出γ光子，故D错误。
故选C。
2．D

【详解】A．画出的是图像，只能描述位移的两种方向，则说明无人机做直线运动，故A错误；

B．图像的斜率表示速度，由各点斜率可知无人机先做加速直线运动后做减速直线运动，故B错误；

[bookmark: _GoBack]C．无人机的平均速度大小,故C错误；
D．作图像的切线，如图所示
[image: @@@1c9297d6-4190-43f9-a7e8-82c11a91631f]

图像中作出的长实线的斜率表示内无人机的平均速度，长实线两侧一定可以找出曲线上点的切线与长实线平行，无人机在这两个点的瞬时速度等于它的平均速度，故D正确。
故选D。
3．C

【详解】A．A的最大静摩擦力为

弹簧的弹力为

由题知

故A处于静状态，则有
方向向左，故A错误；

B．B的最大静摩擦力为

弹簧的弹力为

由题知

故B处于静状态，则有
方向向左，故B错误；



C．撤去推力后瞬间，弹簧的弹力不变，仍为，大于A的最大静摩擦力，可知A会滑动，故A受的摩擦力为滑动摩擦力为
方向向右，故C正确；



D．撤去推力后瞬间，弹簧的弹力不变，仍为，小于B的最大静摩擦力，可知B仍处于静止状态，对B分析，可得木块B所受摩擦力大小
方向向左，故D错误。
故选C。
4．B

【详解】AB．由平抛运动在竖直方向上做自由落体运动可知
则排球沿轨迹1、2运动时间相等，故A错误，B正确；

C．水平方向有


由于，

可知

落地时的速度大小为
故排球沿轨迹2运动，落地时的速度大，故C错误；
D．由于排球在运动过程中仅受重力，故排球沿轨迹1、2运动时的加速度大小相等，故D错误。
故选B。
5．A


【详解】A．卫星在轨道1上经过P点时加速才能进入轨道在轨道2上经过Q点时加速才能进入轨道3，在轨道2上从P到Q，引力做负功，速率减小，结合以上分析知卫星在轨道1上的速率大于在轨道3上的速率，则, 故A正确；

B．因1、2、3轨道半径逐渐增大，根据开普勒第三定律可得，周期关系为
故B错误；


C．卫星在圆轨道上运动时，万有引力提供向心力，则有 , 解得
卫星在轨道1的半径小于在轨道3的半径，所以卫星在轨道1的线速度大于在轨道3的线速度，故C错误；

D．根据万有引力提供向心力，有,可知，卫星在轨道1上经过P点时的加速度等于它在轨道2上经过P点时的加速度，故D错误。
故选A。
6．C


【详解】AB．由题图乙可知，波长为,则
在t=0.35s时刻，由题图甲可知，质点P在平衡位置上方向上运动，则根据“上下坡”法可知该波沿x轴负方向传播，故AB错误；
C．t=0.35s时质点P向上运动，质点Q向下运动，则质点Q先回到平衡位置，故C正确；


D．由于,所以从t=0时刻起到t=0.35s，质点P运动的路程,故D错误。
故选C。
7．A


【详解】AB．由几何关系可得，入射角,折射角

根据光的折射定律可知，光在该有机玻璃中的折射率为


根据可得光在该有机玻璃中的传播速度为
故A正确，B错误；


C．根据得光在该有机玻璃中发生全反射的临界角为

所以发生全反射的临界角小于，故C错误；

D．光在该有机玻璃圆柱中沿BC路径传播时间为
故D错误。
故选A。
8．B




【详解】ABD．根据理想变压器电压与匝数成正比,可知升压变压器副线圈输出电压为,发电系统输送功率为，则升压变压器原线圈电流,


根据理想变压器电流与匝数成反比,可得升压变压器副线圈电流为


输电线损失的电压为,降压变压器的输入电,
故AD错误，B正确；


C．则输电线损失的功率为,则用户
故C错误。
故选B。
9．AD


【详解】A．a→b过程，由盖—吕萨克定律可知,可得故a→b过程中气体内能增加，故A正确；

B．由题意可知，状态b、c时的温度相同，则,所以a状态时气体温度最低，故B错误；


C．b→c过程由玻意耳定律,可得


由图像可知b→c过程中外界对气体做功的大小为
故C错误；

D．气体由状态a开始经状态b、c回到状态a的整个过程外界对气体做功的大小为,故D正确。
故选AD。
10．BD

【详解】AB．设带正电小球所受电场力合力的竖直分力为Fy，因为A的带电量小于B的带电量，将两个电荷看成等量异种电荷和一个负电荷，等量异种电荷在中垂线的场强方向向右，所以Fy的方向向下，小球的加速度
小球从P运动到O的过程，Fy可能先增大后减小，也可能一直减小，因而小球的加速度a可能先增大后减小，也可能一直减小，故A错误，B正确；
C．从P到O过程，电场力一直做正功，小球的电势能逐渐减小，故C错误；
D．正电荷在高电势处电势能大，在低电势处电势能小，故D正确。
故选BD。
11．AC

【详解】A．合外力的冲量即F-t图像的面积，则1~3s内拉力的冲量为
故A正确；

CD．由于物体受到地面的最大静摩擦力为



结合图像可知，0~0.5s内，物体处于静止状态，0.5~2s内，根据动量定理可得，，


解得，
故C正确，D错误；

B．设从2s开始，经过t′时间物体速度减为零，根据动量定理可得

解得

即物体在时速度减为零，此时拉力小于最大静摩擦力，物体将一直处于静止状态，所以3~4s内，合力为0，合力的冲量也为0，故B错误。
故选AC。
12.物理观念，科学思维，科学探究，科学态度与责任
13．     C     0.1     匀变速直线     2     0.7
【详解】（1）[1]A．打点计时器应使用交流电源，A正确，不符合题意；
B．将打点计时器固定在长木板无滑轮一端，并接好电源，B正确，不符合题意；
C．实验开始时，先接通打点计时器电源，在释放小车，C错误，符合题意；
D．打点结束后，先断开电源，再取下纸带，D正确，不符合题意。
故选C。
（2）[1]根据题图可知，A，B计数点间还有4个点，则A，B计数点间时间间隔


[2]由图可知


且计数点时间间隔相同，故小车做匀变速直线运动；

[3]由于每相邻的计数点间的时间间隔，根据匀变速直线运动的推论公式


可以求出加速度的大小为


[4]根据匀变速直线运动中时间中点的速度等于该过程中的平均速度，可以求出打纸带上C点时小车的瞬时速度大小为


14．(1)150Ω


(2)          
(3)     9.2     6.9






【详解】（1）当开关均闭合时要使电流表安全，电路的总电阻应不小于，当开关闭合、开关断开时，要使电路中的电流超过电流表量程的三分之一，电路中的电阻应不超过，故定值电阻的阻值应选150Ω。



（2）当开关断开，开关闭合时，有


当开关均闭合时有


解得，




（3）]当，时，由（2）可知，。
15．(1)5m/s2
(2)4.25N
【详解】（1）设滑块在水平地面上滑行时的加速度为a，根据牛顿第二定律 μmg=ma   
 解得a=5m/s2

（2）设滑块在B点时的速度为v，根据运动学公式
解得v=3m/s

设滑块在B点时轨道对它的支持力为FN，根据牛顿第二定律 
解得FN=4.25N

16．(1)

(2)

(3)


【详解】（1）根据题意，设AB杆运动的距离为，平均感应电动势为

平均感应电流为

通过导线的电量

整理可得

代入数据解得


（2）根据题意，设AB杆运动的时间为，对整个过程，由动量定理有

又有

联立解得


（3）当杆速度为时，感应电动势为

感应电流为

由牛顿第二定律有

解得


答案第1页，共2页
答案第1页，共2页
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